
เครื่องควบคุมสัญญาณไฟจราจร 

(TRAFFIC  CONTROLLER) 

รายละเอียด TAN-1Ex TAN-1Tx TAN-3Bx TAN-3Cx TAN-5EVA

x

TAN-5TVA

x

ความเหมาะสมกับงาน งานเทศบาล งานเทศบาล
ทั้งงานแขวง

และเทศบาล

ทั้งงานแขวง

และเทศบาล

ทั้งงานแขวง

และเทศบาล

ทั้งงานแขวง

และเทศบาล

แผงควบคุมการทำงาน(แผง) 1 1 1 1 2 2

แผงPOWER  SUPPLY(แผง) 1 1 2 2 2 2

DISPLAY  LCD(ชุด) 1(อังกฤษ) 

16x4

1(ไทย) 

16X4

1(ไทย) 

160X160

1(ไทย) 

160X160

1(อังกฤษ) 

16X4

1(ไทย) 

16X4

DISPLAY  LED(ชุด) 1 1 1 1 1 1

BACK UP CLOCK>10 Years ok ok ok ok ok ok

จำนวนจังหวะการเดินรถ(PHASE) 

ที่ควบคุมได้

32 32 32 32 32 32

แสดงนาฬกิาของสัญญาณ 

ไฟแดงและเขียว(ชุด)

8 8 8 8 8 8

EEPROM (OPT) 8kb 8kb x 2 8kb 8kb 8kb x 2 8kb x 2

FLASH  MEMORY 64Kb 64Kb 64Kb,8 MB 64Kb,8M 64Kb x 2 64Kb x 2

EEPROM  MEMORY 256kb 256kb 256kb 256kb 256kb x 2 256kb x 2

RS232  Serial  link Yes Yes Yes Yes Yes Yes

RS422  Serial  link * * * * Yes Yes

CONTROL  Key 4x4(ชุด) 1 1 1 1 2 2

Link PDA Program No No Yes Yes Yes Yes

ATC,UTC No No Yes Yes Yes Yes

Connects Vehicle Detector No No No No Yes Yes

Connects Train Detector Yes Yes Yes Yes Yes Yes

Link Computer No No Yes Yes Yes Yes

อุปกรณ์ปอ้งกันฟ้าผ่า 1 1 2 2 2 2
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เครื่องควบคุมสัญญาณไฟจราจรรุ่น TAN-5EVAxและ TAN-1Ex 
คุณลักษณะของอุปกรณ ์ตูค้วบคุมสัญญาณไฟจราจร 

ส่วนควบคุมหลัก 
1. เปน็เครื่องควบคุมที่มีหนว่ยประมวลผลกลางแบบทำงานด้วยไมโครโปรเซสเซอร์ 

2. มีหนว่ยความจำหลักที่สามารถเก็บ Monitor Program (โปรแกรมควบคุมหลัก) Flash Memory 

3. ทำงานในโหมด Vehicle Actuated Control (VA) ได้โดยสามารถทดสอบตามแบบมาตรฐานของกรมทาง 

4. รองรับการทำงานทั้ง Pretime, Semi Traffic Actuate, Full Actuated Control ได้  

5. ต้ังโปรแกรมการทำงานอัตโนมัติได้  80 โปรแกรมการทำงานต่อวัน 

6. เครื่องควบคุมมีระบบตรวจสอบความผิดพลาดของระบบประมวลผล MICROPROCESSOR (Watch – 

Dog) 

7. สามารถรักษาโปรแกรมการทำงานและฐานเวลา RTC (Real Time Clock) ได้มากกว่า 5 ป ีเม่ือไฟฟ้าดับ 

8. มี Pilot Light ที่เปน็ LED เขียว,เหลือง,แดงจำลองหัวโคมเปน็รูปแยก เพื่อแสดงจังหวะการเดินรถติดต้ัง

ถาวรอยู่ภายในตู้ควบคุมที่สามารถมองเห็นได้ชัดเจนเพื่อเจา้หนา้ที่ไม่ต้องไปดูที่ทางแยก 

9. มี Pilot Light ที่เปน็ LED และเสียง Buzzer ที่แผงควบคุมหลักโดยแสดงถึงส่วนควบคุมหลักทำงานปกติ 

หรือ Watch-Dog ทำงานเพื่อให้สามารถตรวจสอบการทำงานได้ง่าย 

10. มีไมโครคอนโทรลเลอร์ ใช้ควบคุมภาคจา่ย Output ต่างๆ โดยทำงานประสานกับ ไมโครโปรเซสเซอร์ตัว

หลัก 

11. มีไมโครคอนโทรลเลอร์ แบบมี Port ชนิด 8 bits สำหรับประมวลผลการทำงาน Detector ต่างๆ โดยทำงาน

ประสานกับ ไมโครโปรเซสเซอร์ ตัวหลัก 

12. สามารถติดต้ัง Detector ต่างๆ  ได้ไม่นอ้ยกว่า 8 ตัว 

13. ติดต้ังกลไก  หรือมีแปน้กดสำหรับปอ้นข้อมูลการทำงานได้ทั้งอัตโนมัติและโดยเจา้หนา้ที่ของเทศบาล  

โดยแปน้กดต้องติดอยู่ทีตู้่ควบคุมสัญญาณไฟจราจร และต้ังโปรแกรมได้ภายในตู้ควบคุม 

14. แปน้กดตามข้อ 13  ยังต้องสามารถใช้ในการต้ังรอบการเดินรถ ( Cycle Time ) สัญญาณไฟกะพริบ  และ

ฐานเวลาของตู้ควบคุมได้ด้วย  โดยไม่จำเปน็ที่จะต้องมีเครื่องแยกไว้ต่างหาก  ทั้งนี้  ทางบริษัทได้จัดเตรียม

ทำเอกสารคู่มือที่แนะนำเกี่ยวกับวิธีการปรับต้ัง จังหวะ (Phase),   รอบการเดินรถ (Cycle Time)   และ

โปรแกรม (Program)  เพื่อส่งมอบให้เทศบาลในวันส่งมอบงาน 
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15. ตู้ควบคุมสัญญาณไฟจะต้องติดต้ังจอแสดงผล (LCD) เปน็การถาวรอยู่ภายในตู้ควบคุม โดยจอแสดงผลดัง

กล่าวจะสามารถแสดงข้อความภาษาอังกฤษ (เมนูภาษาอังกฤษ) อย่างนอ้ยจำนวนส่ีบรรทัด และในข้ันต่ำ

ต้องสามารถบอกถึงจังหวะการเดินรถ (Phase) เวลาปจัจุบัน (Time) โปรแกรมที่กำลังทำงานขณะนั้น รวม

ทั้งแสดงการทำงานของระบบเครื่องตรวจจับยานพาหนะต่างๆ ที่ติดต้ังไว้ที่จอ LCD ด้วยและในขณะที่การ

กดแปน้กดข้อ 13. ข้ึนข้อความแสดงการต้ังโปรแกรม การต้ังเวลา การจัดจังหวะการเดินรถ การควบคุม

โดยเจา้หนา้ที่ (Manual) และการควบคุมต่างๆเปน็ภาษาอังกฤษ ตัวอย่างที่มีลักษณะดังกล่าว ได้แก่ การ

ทำงานของตู้ ATM  

16. ภาครับไฟเลี้ยงส่วนควบคุมหลักสัญญาณจราจรมีอุปกรณ์ปอ้งกันสัญญาณรบกวน ไฟกระชาก ฟ้าฝ่าด้วย

เพื่อปอ้งกันไม่ให้ส่วนควบคุมหลักชำรุดเสียหาย 

17. ภาคจา่ยไฟให้กับส่วนควบคุมหลักเปน็ Switching ที่สามารถทำงานได้ที่แรงดันไฟสลับ 100-220 Vac 10 A 

และมี Fuse หรืออุปกรณ์สำหรับปอ้งกันการลัดวงจร 

18. มีอุปกรณ์ทีป่อ้งกันไฟฟ้าผิดปกติได้ดีและสามารถทำงานในที่อุณหภูมิสูงได้ 

19. ตัวตู้มีใบรับรองมาตรฐาน ISO และใบรับรองจากโรงงานผู้ผลิตตัวตู้ควบคุม 

****** ( กรณีที่เปน็ สัญญาณไฟจราจรรุ่น TAN-1Ex นั้นจะไมส่ามารถใชง้านในส่วน VA ได้) 

ส่วนควบคุมการเปดิ-ปดิดวงโคมไฟสัญญาณจราจร 

1. ภาคจา่ยไฟให้หัวโคมไฟจราจรในแต่ละเฟสใช้ อุปกรณ์แบบโซลิดสเตทไม่ใช้รีเลย์ และทนกระแสขนาดไม่

นอ้ยกว่า 12 แอมแปร์ โดยแยกชุดจา่ยไฟแต่ละบอร์ดเปน็แบบอิสระต่อกัน ซ่ึงสามารถถอดเปลี่ยนโดยเจา้

หนา้ที่ได้ง่ายไม่ต้องบัดกรีอุปกรณ์ เม่ือถอดออกจะไม่มีผลกระทบกับการทำงานในเฟสอื่นๆ รวมทั้งต้องมี

ชุดสำรองให้เจ้าหน้าที่ สามารถถอดเปลี่ยนได้เองอย่างน้อย 2 ชุดเพื่อความรวดเร็วในการซ่อมแซม 

อุปกรณ์ภาคจ่ายไฟให้โคมไฟจราจร สามารถจัดหาได้ภายในประเทศ โดยให้คำแนะนำสถานที่ซ้ือหรือ

จัดหาให้กับเจา้หนา้ที่ได้ 

2. แต่ละบอร์ดที่ใช้ในการเปดิ-ปดิหลอดไฟสัญญาณจราจรสามารถสับการใช้งานกันได้จาก 1-8 เฟสเปน็เฟส

อื่นๆ 

3. ส่วนเปดิ-ปดิหลอดไฟสัญญาณจราจรมี Fuse ในการปอ้งกันโคมไฟจราจรทุกชุดพร้อมทั้งมี Fuse หลัก ของ 

Fuse ทั้งหมดอีกด้วย 

4. ส่วนเปดิ-ปดิหลอดไฟสัญญาณจราจรมีอุปกรณ์ปอ้งกันไฟกระชาก ฟ้าฝ่า ในแต่ละบอร์ดด้วยเพื่อปอ้งกัน

ไม่ให้โคมชำรุดเสียหาย)  
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ส่วนฟงักช์ั่นการใชง้าน 

1. สามารถทำงานประสานสัมพันธ์กับการเดินรถไฟได้ โดยให้ไฟเขียวในด้านอื่น (สามารถกำหนดได้) ใน

กรณีที่รถไฟวิ่งมาได้ และกับมาทำงานได้ตามปกติเม่ือรถไฟวิ่งผ่านไปแล้วได้อัตโนมัติ 

2. การทำงานในโหมด Vehicle Actuated Control (VA) นั้นสามารถต้ังได้หลายแพลนทำงานและสลับกับการ

ทำงานอัตโนมัติได้เองโดยไม่จำเป็นต้องกดเปลี่ยนการทำงานที่ตู้ควบคุม โดยให้อยู่รวมในส่วนแพลนการ

ต้ังโปรแกรมการทำงาน 80 โปแกรม  

3. ต้ังจังหวะการทำงานได้ต้ังแต่  2 - 12  จังหวะ(State) ในหนึ่งรอบการเดินรถ (Cycle Time) โดยการต้ัง

จังหวะและการเปลี่ยนโปรแกรมสามารถแกไ้ขเปลี่ยนแปลงสลับจังหวะการทำงานใดๆ ก็ได้โดยเจา้หนา้ที่

เทศบาลภายในตู้ควบคุมตู้นั้นๆ 

4. สามารถทำงานสลับกันได้เอง(ได้จากการต้ังโปรแกรมการทำงานไว้ล่วงหนา้) ในส่วน Pretimeหรือ Fixed 

Timed, Semi Traffic Actuate, Full Actuated Control ได้  

5. ตู้ควบคุมสัญญาณไฟจราจร สามารถจัดการเดินรถได้สูงสุด 32 เฟส(Phase) ข้ันต่ำคือการเดินรถสำหรับ

โคมเลี้ยวขวา 8 จังหวะ,การเดินรถสำหรับโคมเลี้ยวซ้าย 8 จังหวะ,การเดินรถสำหรับโคมเลี้ยวซ้ายทางโท

เลี้ยวขวาทางเอก 8 จังหวะ, การเดินรถสำหรับสามแยก 8 จังหวะตามเอกสารแนบทา้ย(ลักษณะการจัดการ

เดินรถ) 

6. สามารถต้ังสัญญาณไฟเขียวกะพริบก่อนเปลี่ยนเปน็เหลืองและแดงได้ต้ังแต่ 0-5 ครั้ง 

7. สามารถต้ังเวลาของสัญญาณไฟเหลืองกอ่นเปลี่ยนเปน็แดงได้ต้ังแต่ 0-5 วินาท ี

8. ต้ังกะพริบแดง  กะพริบเหลือง  และทางเอกเหลืองทางโทแดง ได้ ในช่วงที่มีการจราจรนอ้ย 

9. เม่ือไฟดับแล้วกลับมาติดอีกครั้ง ให้ตู้ควบคุมทำงานในโปรแกรมที่ตรงกับเวลาในขณะนั้น เช่น ไฟดับเวลา

กลางวัน และติดเวลากลางคืน ซ่ึงได้ต้ังเวลาเปน็ไฟกะพริบไว้นั้น เครื่องควบคุมจะต้องส่ังให้การทำงาน

เปน็กะพริบตามโปรแกรมที่ได้ต้ังไว้ 

10. เครื่องควบคุมสามารถกำหนดเวลาการทำงานในแต่ละเฟส(Phase) ได้ไม่ต่ำกว่าช่วงเวลา 1 – 1000 วินาที 

และสำหรับเครื่องควบคุมทางข้ามได้ไม่ต่ำกว่าช่วงเวลา 0 – 500 วินาที โดยสามารถปรับแต่งเวลาได้ตาม

ความต้องการ 

11.สามารถต้ังค่าสำหรับการใช้งานร่วมกับ Detector ต่างๆ ได้ดังนี้ 

      11.1 สามารถต้ังเวลาเขียวนอ้ยสุด ได้ในแต่ละเฟส โดยสามารถให้เขียวเปน็ 0 ได้  

      11.2 สามารถต้ังการยืดเวลา ไฟเขียว(Extension) ได้ในแต่ละเฟส 

      11.3 สามารถต้ังเวลาเขียวมากสุด ได้ในแต่ละเฟส 
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12. ขบวนการตัดสินใจสำหรับ Detector จะต้องทำงานอย่างนอ้ยดังนี้(ยกตัวอย่าง Inductive Loop Detector) 

  12.1 ในขณะที่ การทำงานหลักทำงานเมื่อไมม่ีรถมาผ่าน Loop Detector ในเฟส ถัดไป ตัว โปรแกรมจะตอ้งขา้มการ

ทำงานเฟสดังกล่าวได ้ (ในกรณีที่ตั้ง เวลาเขียวนอ้ยสุดเป็นศูนย์) โดยไมม่ีการเปิดไฟเขียวใดๆ และจะทำการตรวจ

สอบในเฟสถัดไปอีกว่ามีรถมาผ่าน Loop Detector หรือไม ่ ถ้าไมม่ีอีกก็จะตรวจสอบในเฟส ถัดไปเรื่อยๆ จนกระทั่ง

วนกลับไปที่เดิม 

 12.2 ในขณะที่ การทำงานหลักทำงานเมื่อไมม่ีรถมาผ่าน Loop ในเฟส ถัดไป ตัว โปรแกรมจะตอ้งไปทำงานเฟสดัง

กล่าวได ้ (ในกรณีที่ตั้ง เวลาเขียวนอ้ยสุดเป็นไมเป็นศูนย์) โดยมีการเปิดไฟเขียวใดๆ ตามเวลาเขียวนอ้ยสุดนั้นและจะ

ทำงานตรวจสอบว่ามีรถมาผ่าน Loop อีกหรือไมโ่ดยเวลารอจะขึ้นอยู่กับระยะเวลาการยืดไฟเขียว(Extension) ถ้ามีมี

รถผ่านมาก็จะทำการยืดเวลาไฟเขียวไปเรื่อยๆ จนถึงเวลาไฟเขียวสูงสุด และทำงานในเฟสที่มีรถมารอในเฟสถัดไป 

  12.3 ในกรณีที่มีรถผ่าน Loop ตัวควบคุมหลักจะทำการเปิดไฟเขียวในเฟสดังกล่าว โดยในขณะที่ทำการเปิดไฟเขียวใน 

Phase นั้น จะต้องทำการตรวจสอบรถคันถัดมาว่าสามารถผ่าน Loop ในเวลาที่กำหนดระยะเวลาการยืดไฟ

เขียว(Extension) หรือไม ่ ถ้าไมม่ีรถผ่าน Loop ในเวลาที่ตั้งไว้ดังกล่าวตัวควบคุมหลักก็จะทำการปิดไฟเขียวและ

ทำงานในเฟสที่มีรถมารอในเฟสถัดไป  

   12.4 ตูค้วบคุมสามารถรองรับการทำงาน โดยใชร้ะบบคอมพิวเตอร์ควบคุมแบบเต็มพ้ืนที่ ATC หรือ UTC ได ้ 

ส่วน Detector(ถ้ามีการติดตั้งเพ่ิมเติม) 

1. Inductive Loop Detectors สามารถแกไ้ขความถี่ใหม่ได้ด้วยตัวเองในกรณีที่มีวัตถุมาทับหรืออยู่ใกล้ๆ เปน็

เวลานานประมาณ 10 นาที เพื่อให้ Detector กลับมาทำงานได้เปน็ปกติ 

2. Inductive Loop Detectors สามารถแสดงผลจำนวนรถที่วิ่งผ่านได้ด้วยที่จอ LCD ที่ติดต้ังไว้และสามารถ

บันทึกจำนวนรถในช่วงเวลาต่างๆ ได้ทุกๆ 10 - 90 นาที สามารถเรียกดูวันและเวลาการบันทึกและจำนวน

รถได้ที่จอ LCD หรือส่งข้อมูลและที่คอมพิวเตอร์ เพื่อนำปริมาณยานพาหนะมาปรับปรุงการต้ัง Pretime 

หรือ VA ได้ 

3. Inductive Loop Detectors สามารถใช้สายไฟใดๆ เช่น NYY THW เปน็ต้นในการพันหรือติดต้ังได้อย่าง

ไม่มีปญัหา 
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ลักษณะการจัดการเดินรถ 

เปน็แคก่ารเดินรถพ้ืนฐาน ตูส้ามารถตั้งได้อย่างอิสระ 

การจัดการเดินรถสำหรับหัวโคม แดง, เหลือง, เขียว, เขียวเลี้ยวขวา (กรมทางหลวง) 

การจัดการเดินสำหรับหัวโคมแดง,เหลือง,เขียวและเขียวเลี้ยวซา้ย(เทศบาล) 
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การจัดการเดินสำหรับหัวโคมแดง,เหลือง,เขียวและเขียวเลี้ยวซา้ย(เทศบาล) 

การจัดการเดินรถสำหรับบริเวณ สามแยก 
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Note 
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การตั้งโปรแกรมเครื่องควบคุมสัญญาณไฟจราจรระบบ VA                               

  และระบบ เมนูภาษาอังกฤษ 

             

เม่ือเปดิสวิตซ์หนา้จอ  LCD จะแสดงผลดังรูป 

กรณีที่เปน็การใช้แบบ VA จะแสดงดังรูป  
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 <MAIN PROGRAM> 
   PHASE  1 
   GREEN    40    SEC 
TIME  08:45

 PHASE   1 
 EXTENSION  2     
 GREENMAX    10  SEC 
TIME   09:30



เม่ือต้องการโปรแกรมให้กด MODE ที่แปน้พิมพ์ ซ่ึงหนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 
 

จากหนา้จอจะเห็นว่ามีตัวเลือกอยู่ 8 ตัวเลือกแบง่แยกตามหนา้ที่การทำงาน 

1. TIME    ใช้สำหรับต้ังเวลาปจัจุบัน 

2. MAIN    ใช้สำหรับต้ังโปรแกรมหลัก 

3. FORMAT    ใช้สำหรับการลบโปรแกรมเดิม 

4. CHECK   ใช้สำหรับตรวจสอบว่ามีการโปรแกรมข้อมูลอะไรบา้ง ลงไปในแรม (RAM) 

5. LODE     ใช้สำหรับโอนย้ายข้อมูลไปยังแผงควบคุมสัญญาณไฟจราจร 

6. TRAIN   ใช้สำหรับการกำหนดการเดินรถเม่ือมีรถไฟแล่นผ่าน 

7. AUTO     ใช้สำหรับต้ังโปรแกรมการทำงานอัตโนมัติโดยการต้ังเวลา 

8. BLINK    ใช้สำหรับต้ังจำนวนการกระพริบของไฟเขียวกอ่นที่จะเปลี่ยนเปน็ไฟเหลือง 
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1. TIME        2. MAIN 
3. FORMAT   4. CHECK 
5. YELLOW   6. TRAIN 



ขั้นตอนการโปรแกรม (Step by Step) 

1. กด MODE    เข้าสู่ภาคการโปรแกรม 
 

2. กด 1  (SET LOOP)    เพื่อต้องการใช้งาน LOOP 

3. กด 2 (MAIN)    เพื่อโปรแกรมลักษณะการทำงานหนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 
 

เวลาทำการต้ังค่าต้องต้ังทั้ง MAIN และ MAIN LOOP ซ่ึง MAIN เปน็การต้ังค่าปกติ ส่วน MAIN LOOP จะ

เปน็การต้ังค่าโดยใช้งาน LOOP เม่ือต้องการใช้งานให้เลือกที่สวิตซ์ USE LOOP คือเลือกใช้งาน LOOP  และ NO 

USE คือเลือกไม่ใช้งาน LOOP  
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SET  PROGRAM  MAIN 
1. MAIN 
2. MAIN LOOP 

1. SET  MAIN 
   
2. SET  LOOP 



4. กด 1 (MAIN)    เพื่อต้ังค่าการทำงานปกติ หนา้จอจะแสดงดังผลรูป 

5. ต้ังเฟสการทำงานที่ต้องการสำเร็จแล้วและการต้ังเวลาการเปดิไฟเขียวสำเร็จแล้วหนา้จอจะแสดงดังรูป 
 

- กด 1  เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าต่อไป  

- กด 2  เม่ือต้ัง Cycle Time มากกว่า 2 เฟสข้ึนไป 

6. กด MODE เพื่อเข้าสู่ภาคการโปรแกรม การทำงานแบบมี  LOOP 

 แล้วทำตามข้ันตอนที่ 1 กับ 2 

7. กด 2  (MAIN LOOP)  เพื่อต้ังค่าแสดงการทำงานโดยใช้ LOOP ดังรูป    
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SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  ? 
TIME  MM: SS 

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  1 
TIME   00: 10 

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE ?  
LOOP 
  1. USE   2. NO USE 



8. ต้ังเฟสการทำงาน ดังรูป 

- แล้วต้ังค่าเลือกใช้งาน LOOP (USE)  กับไม่ใช้งาน LOOP (NO USE)  

 กับเฟสที่ต้ังไว้   

                 

9. กด 1 USE LOOP เพื่อเลือกใช้งาน LOOP แสดงดังรูป 
 

- ทำการต้ังเวลาเปดิไฟเขียวนอ้ยสุด (GREENMIN) และในกรณีไฟเขียวนอ้ยสุดที่ 0 วินาทถี้าไม่มีรถมา
จอดในบริเวณจุดเช็ค เครื่องควบคุมสัญญาณไฟจะข้ามเฟสนั้นๆ 

-  จากนั้นต้ังเวลาเปดิไฟเขียวสูงสุด (GREENMAX) แสดงดังรูป 
 

-
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SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE 1  
LOOP 
  1. USE   2. NO USE 

SET  PROGRAM  MAIN 
GREENMIN  010 

GREENMAX  045 

SET  PROGRAM  MAIN 
GREENMIN  ??? 

GREENMAX  ??? 



- เสร็จแล้วหนา้จอแสดงการต้ังค่าระยะห่างระหว่างรถ ดังรูป  

 

- ทำการต้ังค่าระยะห่างระหว่างรถเลือกต้ังค่าได้ต้ังแต่ 1 ถึง 9 ดังรูป 
 

- กด 1  เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าต่อไป  

- กด 2  เพื่อยืนยันการต้ังค่าและจบการต้ังค่า 

10. จากข้อ 8 ต้ังเฟสการทำงาน แล้วกด 2 (NO USE) โดยเฟสที่เลือกนั้นไม่ใช้ LOOP แล้วหนา้จอแสดงดังรูป 
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SET  PROGRAM  MAIN 
GREEN   INTERVAL 
MIN----?----MAX 

SET  PROGRAM  MAIN 

GREENMAX   ??? 

SET  PROGRAM  MAIN 
GREEN   INTERVAL 
MIN----5----MAX 
1. OK      2. END



11. ทำการต้ังเวลาเปดิไฟเขียวโดยมีหนว่ยเปน็วินาทีแล้วหนา้จอจะแสดงผลดังรูป 

 

- กด 1  เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าต่อไป  

- กด 2  เพื่อยืนยันการต้ังค่าและจบการต้ังค่า 
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SET  PROGRAM  MAIN 

GREENMAX   030 

SET  PROGRAM  MAIN 

1. OK      2. END



การตั้งโปรแกรม AUTO 

1.   กด MODE  เพื่อทำการโปรแกรม 

2.   กด 7  (AUTO) หากต้องการต้ังค่าการทำงานอัตโนมัติ โดยการต้ังเวลาการเปดิปดิโหมดการ

ทำงาน  

         ซ่ึงเม่ือกด 7 (AUTO) เข้าไปแล้ว หนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 

 

- กดลำดับโปรแกรม  เช่น 01 เปน็ต้น โดยมีโปรแกรมที่ต้ังไว้แล้วจำนวน 80 โปรแกรม จากนั้นหนา้จอ 

LCD จะแสดงผลดังรูป 
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SET  PROGRAM  AUTO 
PROGRAM  ?? 

SET  PROGRAM  AUTO 
PROGRAM  01 



- เม่ือเสร็จแล้วหนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 

 

- เปน็โหมดของการเลือกวันที่จะให้ทำงานในโปรแกรมอัตโนมัติ  

- ถ้าต้องการเลือกวันที่จะให้ทำงานทุกวัน   ให้กด 8 (ALL DAY) 

- ถ้าต้องการจะให้ทำงานบางวันให้กดเลือกวันทีต้่องการ โดยวันอาทิตย์เปน็ 1 จนถึงวันเสาร์เปน็ 7 

- เม่ือเลือกวันทีต้่องการเสร็จแล้วให้กด 9 (END)  เพื่อยืนยันและส้ินสุดการเลือกวันที่จะให้ทำงาน 

3.   เม่ือทำการเลือกวันแล้วจะเข้าสู่การต้ังเวลาเปดิปดิโปรแกรมอัตโนมัตินี้หนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 
 

- ทำการต้ังเวลาเปดิปดิโปรแกรมอัตโนมัติหนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 
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SET  PROGRAM  AUTO 
1. S  2. M  3. TU  4. W 5. 
TH  6. F  7. SAT      8. 

SET  TIME  
ON    HH : MM  
OFF  HH : MM 

SET  TIME  
ON     08 : 00  
OFF   12 : 30 



4. เม่ือต้ังเวลาเรียบร้อยแล้วจะเข้าสู่โหมดการกำหนดลักษณะการทำงาน หนา้จอแสดงดังรูป 
 

5.

6. เลือกเฟสการทำงานโดยมากควรเลือก เหลืองแดง หรือว่า เหลืองกระพริบ และกำหนดเวลาแล้ว หนา้จอจะ

แสดงผลดังรูป 

- กด 1  เพื่อยืนยันการโปรแกรมและทำการโปรแกรมต่อไป 

- กด 2  เพื่อยืนยันการโปรแกรมและออกจากการโปรแกรม 

6. กด MODE   เพื่อเข้าสู่การโปรแกรม 

7. กด 8 (BLINK)  เพื่อกำหนดการกระพริบของไฟเขียวกอ่นที่จะเปลี่ยนเปน็ไฟเหลืองหนา้จอแสดงดังรูป 
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SET  PROGRAM  AUTO 
PHASE  ?   
TIME    MM : SS 

SET  PROGRAM  AUTO 
PHASE  1   
TIME    MM : 30 

SET   BLINK  GREEN  
GREEN   ?  TIME 



8. กดตัวเลขเลือกจำนวนการกระพริบที่ต้องการ โดยสามารถกำหนดการกระพริบไฟเขียวได้สูงสุด 5 ครั้ง  

แสดงผลดังรูป 
 

9. กด MODE   เพื่อโปรแกรมอีกครั้ง 

10. กด 1 (TIME)          เพื่อต้ังเวลาปจัจุบันหนา้จอจะแสดงผลดังรูป 
 

เม่ือ  d  : ตัวเลขโดยเริ่มนับจาก วันอาทิตย์เปน็ 1  จน ถึงวันเสาร์เปน็ 7 

  DD : วันทีป่จัจุบัน 

 MM : เดือนปจัจุบัน 

 YY :  ปปีจัจุบัน 
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TIME  HH : MM 
DATE   d/DD/MM/YY 

SET   BLINK  GREEN  
GREEN   4  TIME 



- เม่ือเสร็จแล้วหนา้จอ LCD จะแสดงผลดังรูป 
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TIME  09 : 15 
DATE   5/25/04/03 



ตัวอย่างรูปแบบการเดินรถบริเวณส่ีแยก 

 

 

 

บริเวณส่ีแยกนี้เปน็บริเวณที่มีการจราจรที่หนาแนน่ในทางเอก  ส่วนทางโทจะมีปริมาณรถทีน่อ้ย  จึงต้องมีการตรวจเช็คปริมาณรถด้วยวิธีการใช้ 

LOOP ในช่วงเลี้ยวขวาของทางเอก โดยมีรูปแบบ Cycle Time และเวลาการเปดิไฟเขียวดังนี้ 
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เฟส 1 เฟส 2

เฟส 5

เฟส 5

5 – 15 S

เฟส 1 เฟส 2

30 S30 S



ขั้นตอนการโปรแกรมแบบใชง้านปกต ิ

1. กด MODE    เข้าสู่ภาคการโปรแกรม 

2. กด 1 (MAIN)   เพื่อโปรแกรมลักษณะการทำงานหนา้จอ LCD จะแสดงผล      ดังรูป 
 

 

3. ต้ังเฟสการทำงานโดยต้ังเฟสที่ 1 เวลาของการเปดิไฟเขียว 30 วินาทีเสร็จแล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
 

- กด 1  เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าเฟสที่ 2 ต่อไป  
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SET  PROGRAM  MAIN 
1MAIN 
2MAIN LOOP 

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  ? 
TIME  MM: SS 

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  1 
TIME  00: 30 



4. ต้ังเฟสการทำงานโดยต้ังเฟสที่ 2   เวลาของการเปดิไฟเขียว 30 วินาทีเสร็จแล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
 

- กด 1    เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าเฟสที่ 5 ต่อไป  

5. ต้ังเฟสการทำงานโดยต้ังเฟสที่ 5 เวลาของการเปดิไฟเขียว 15 วินาทีเสร็จแล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 

- กด 2    เพื่อยืนยันการต้ังค่าและจบการต้ังค่า 
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SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  2 
TIME  00: 30 

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  5 
TIME  00: 15 



ขั้นตอนการโปรแกรมแบบใชง้าน LOOP 

1. กด MODE    เข้าสู่ภาคการโปรแกรม 

2. กด 2  (MAIN LOOP)    เพื่อต้ังค่าแสดงการทำงานโดยใช้ LOOP ดังรูป   
 

3. ต้ังเฟสการทำงานโดยเริ่มต้นต้ังเฟสที่ 1 กอ่นเสร็จแล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
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SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE ?  
LOOP 
  1. USE   2. NO USE 

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  1 
LOOP 
  1. USE   2. NO USE 

SET  PROGRAM  MAIN 
1. SET  MAIN 
2. SET  LOOP 



4. กด 2 (NO USE)    คือเฟสที่ 1  ที่เลือกนั้นไม่ใช้งาน LOOP แล้วหนา้จอจะแสดง    

ดังผลรูป 
 

- ทำการต้ังเวลาการเปดิไฟเขียว 30 วินาทีเสร็จแล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
 

 

- กด 1    เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าต่อไป  
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SET  PROGRAM  MAIN 

GREENMAX   ??? 

SET  PROGRAM  MAIN 

GREENMAX   030 

SET  PROGRAM  MAIN 

1. OK      2. END



5. ต้ังเฟสการทำงานเฟสที่ 2 แล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
 

6. กด 2 (NO USE)  คือเฟสที่ 2 ที่เลือกนั้นไม่ใช้งาน LOOP  และต้ังเวลาการเปดิไฟเขียว 30 วินาทีแล้ว

หนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
 

- กด 1    เพื่อยืนยันการต้ังค่า และทำการต้ังค่าต่อไป  

7. ต้ังเฟสการทำงานเฟสที่ 5 แล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 
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SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  2 
LOOP 
  1. USE   2. NO USE 

SET  PROGRAM  MAIN 

1. OK      2. END

SET  PROGRAM  MAIN 
PHASE  5 
LOOP 
  1. USE   2. NO USE 



8. กด 1  (USE)  คือ   เฟสที่ 5 ที่เลือกนั้นจะใช้งาน LOOP แล้วหนา้จอจะแสดงดังผลรูป 

   

- ทำการต้ังเวลาเปดิไฟเขียวนอ้ยสุด (GREENMIN) ที่ 5 วินาทีถ้าไม่มีรถมาจอดในบริเวณจุดเช็ค เครื่อง

ควบคุมสัญญาณไฟจะข้ามเฟสที่ 5 ไป 

-  จากนั้นต้ังเวลาเปดิไฟเขียวสูงสุด (GREENMAX)  ที่ 15 วินาทีแสดงดังรูป 
 

- เสร็จแล้วหนา้จอแสดงการต้ังค่าระยะห่างระหว่างรถ ดังรูป  
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SET  PROGRAM  MAIN 
GREENMIN  ??? 

SET  PROGRAM  MAIN 
GREENMIN  005 

GREENMAX  015 

SET  PROGRAM  MAIN 
GREEN   INTERVAL 
MIN----?----MAX 



- ทำการต้ังค่าระยะห่างระหว่างรถเลือกต้ังค่าที่ 2  ดังรูป 
 

- กด 2    เพื่อยืนยันการต้ังค่าและจบการต้ังค่า 

9. ทำการโหลดโปรแกรมเข้าสู่แผงควบคุมสัญญาณไฟตามข้ันตอนที่ได้กล่าวมาข้างต้น 
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SET  PROGRAM  MAIN 
GREEN   INTERVAL 
MIN----2----MAX 
1. OK      2. END



     วิธีการใช้งานตู้คนข้ามถนน แบบควบคุมการทํางาน 2 จุด 
      วิธีการใช้งาน “เหมือนตู้ไฟจราจรทั่วไป” ในการตั้งระบบเซตการทํางาน  
      จุดแตกต่างกันคือ ก่อนดําเนินการตั้งการทํางาน จุดที่ 1 หรือ จุดที่ 2 
      เจ้าหน้าที่จะต้องโยกสวิทซ์ A ไปด้านที่ต้องการตั้งก่อนเสมอทุกครั้ง เช่น 
      ถ้าต้องการตั้ง แยกที่ 1 ให้โยกสวิทซ์ A ไปทางซ้าย เป็นต้น 

เลือกสวิทซ์ซา้ย-ขวา 
เพื่อใช้งานทางแยกที่1-2 

                     A

คนข้ามทางแยกที่ 1

คนข้ามทางแยกที่ 2

รูปทางเดินรถ

กรุณาเลือกสวิทซ์ก่อนใช้งาน

A



 

 

 
 

 

กดปุ่มเพื่อใช้งานคนข้ามทางแยกที่1

กดปุ่มเพื่อใช้งานคนข้ามทางแยกที่2

ปุ่มกด Manual

หน้าจอคนข้ามทางแยกที่1

หน้าจอคนข้ามทางแยกที่2





 

โคมไฟแดง เหลือง เขียว และโคมไฟแดง เหลือง เขียว เลี้ยวขวา 
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ระบบการเดินรถที่ 1

เฟส 1 เฟส 2

เฟส 3 เฟส 4

เฟส 6เฟส 5

เฟส 7 เฟส 8



DATE ……………………… 

MAIN  PROGRAM 

 

AUTO  PROGRAM …….. 

 

AUTO  PROGRAM …….. 

 

AUTO  PROGRAM …….. 

 

AUTO  PROGRAM …….. 
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AUTO  PROGRAM …….. 

 

AUTO  PROGRAM …….. 

 

AUTO  PROGRAM …….. 

 

AUTO  PROGRAM …….. 

 

ลงชื่อผู้บันทึกข้อมูล.......................................................... 
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คูม่ือการใชง้านการเดินสายไฟ ตูสั้ญญาณไฟ

และการติดตั้งโคมไฟจราจร ตุก๊ตาคนเดินข้าม

และจอนาฬิกานับถอยหลัง 
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ลำดับ รายการ ยีห่้อ/ผู้ผลิต สเปค/หน้าที่ รุ่น

1 main controller

1.1 MCU micro chip ควบคุมการลำดับการทำงานเฟส PIC18F452

1.2 I2C Input/Output micro chip เพิ่ม port การทำงาน PCF8574A

1.3 Serial Port Max
ไวเ้ชื่อมต่อ PC หรืออุปกรณ์

ภายนอก
Max323

1.4 Buffer toshiba ป้องกันภายไฟต่ำ M74HC240B1R

1.5
High-Voltage High-Current 
Darlington Transistor Array

Texas instruments ขยายกระแสและแรงดัน ULN2003

1.6 Pory Switch TE Connectivity ฟิวซ์ป้องกันแบบอิเล็กทรอนิกส์ RXEF135

2 Lightning controller

2.1 MCU micro chip
ควบคุมการนับจำนวนฟ้าผ่าและ

ป้องกันวงจรMain
PIC16F716

2.2 LCD 8*2 Vishay จอแสดงผล LCD-08N002B

2.3 Relay SONGLE ตัดต่อไฟ SRD-05VDC

2.4 sensor lightning gendit ตรวจนับฟ้าผ่า lightning

3 CPU controller

3.1 CPU intel ประมวลผลกลาง 80186

3.2 MCU micro chip ประมวลผลยานพาหนะ Pic16F716

3.3 Real time clock micro chip ฐานเวลา Ds1307

3.4 Memory micro chip ขอ้มูล สถิติ 24Lc256

4
Green Conflict and  Trice Short 

circuit 

4.1 MCU micro chip
ประมวลผลการขัดแยง้ของ 

สีไฟจราจร
PIC16F716

4.2
High-Voltage High-Current 
Darlington Transistor Array

Texas instruments ขยายกระแสและแรงดัน ULN2003

4.3 cmos Texas instruments gate CD4081BCN

4.4 PC817 SHARP Photocoupler PC817
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http://www.ti.com/lit/ds/symlink/uln2003a.pdf
http://www.ti.com/lit/ds/symlink/uln2003a.pdf


5 Surge Protector

5.1 Fuse SUN ELECTRIC ตัดการทำงาน 5Amp

5.2 Fuse SUN ELECTRIC ตัดการทำงาน 10Amp

5.3 Varistor EPCOS Current Surge S14K275

5.4 Varistor EPCOS Current Surge S20K275

6 Signal control

6.1 Fuse SUN ELECTRIC ตัดการทำงาน 2Amp

6.2 Fuse SUN ELECTRIC ตัดการทำงาน 10Amp

6.3 NTC THINKING หน่วงการทำงาน SCK15075MSY

6.4
Zero-cross optoisolators triac 

driver output
FAIRCHILD แยกภาคการทำงานไฟสูงไฟต่ำ MOC3043M_NL

6.5 Triac 6 A/600 V, IGT=50 mA
ST 

MICROELECTRONI
CS

TRIAC BTA16-600BRG

7 อ่ืนๆ

หม้อแปลงไฟ VIC ปรับแรงดัน 220/12V5Amp

Switching Rectifier gendit แปลงแรงดันเป็นไฟตรง 12Vac/10Vdc

Breaker National ตัดไฟ 10Amp

Surge Protection Over Voltage 
Lightning

PHD ตัดไฟเวลาฟ้าผ่า 20-40 KAmp

EMC,EMI ANZHOLS ป้องกันสัญญาณรบกวน AN-10A2DW
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ตู้เซฟต้ีสวิทช์ ขนาด 2P 30A 220VAC + FUSE พร้อมอุปกรณ์

Back Up

ตู้เซฟต้ีสวิทช์ ขนาด 2P 30A 220 VAC+ FUSE

ทอ่ IMC ขนาด  2  "   (ทอ่ร้อยสายเมน)

ทอ่ IMC ขนาด  1  "   (ทอ่ร้อยสายกราวด์)

Ground Rod 5/8" x 2.40 m. + แคล้มป์

สายไฟ THW 1x16 sq.mm. ( สายเมน)   BCC

สายไฟ  NYY 4Cx2.5 sq.mm.     (สายระหว่างเสา)          BCC

 สายไฟ  NYY 2Cx10  sq.mm.      (สายเมนต่อเข้าตู้TFSC)     BCC

Ground rod 5/8"x2.40 m (Copper Clad) +THW 1x16 sq.mm  ( ตู้ควบคุม+ตู้เซฟต้ีสวิทช์+เสา) 
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การตอ่สายไฟโคมเข้ากับจอนาฬิกานับถอยหลัง 
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การตอ่สายไฟโคมไปยังตูสั้ญญาณไฟจราจร 
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การกำหนดสีของสายให้ 

สีดำ = สายศูนย์ 

สีแดง = สายโคมแดง 

สีเทา = สายโคมเหลือง 

สีเขียวหรือน้ำเงิน = สายโคมเขียว
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แบบเลนส์ ภายในโคมไฟจราจร 

 

ตำแหนง่การตอ่สายออกภายนอก 
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ตำแหนง่เจาะยึด

เคเบิลแกน

สายไฟ NYY 4-6 แกน

การกำหนดสีของสายให้เชื่อมตอ่ดังนี้ 

สีดำ = สายศูนย์ 

สีแดง = สายโคมไฟจราจรสีแดง 

สีเทา = สายโคมไฟจราจรสีเหลือง 

สีเขียวหรือน้ำเงิน = สายโคมไฟจราจรสีเขียว



ข้อควรระวัง (สำคัญมาก) 
1.  การติดต้ังสายไฟควรใช้สายไฟแบบยาวตลอด (ไม่ควรตัด-ต่อสายไฟต้ังแต่โคมจนถึงตู้ หรือถ้าหาก

มีความจำเปน็ต้องตัด-ต่อสายไฟให้พันด้วยเทปละลายเท่านั้น (ห้ามใชเ้ทปพันสายไฟแบบธรรมดา) 

ด้วยทุกครั้ง มิเช่นนั้น ภายใน 2 ปอีาจมีโคมเสียและชุดขับสัญญาณไฟจราจรเสีย ซ่ึงเปน็สาเหตุสำคัญ

อันดับต้นๆ ที่มีการเสียหาย 

2.  ต้องต่อกราวด์เสาและกราวด์ตู้ด้วยทุกครั้งและต้องระวังไม่ต่อกราวด์ผิด 

3.  ระวังต่อจุดร่วมสายผิด ซ่ึงจะทำให้หลอดโคมไฟติดสว่างพร้อมๆ กันหลายดวงโคม โดยจะมอง

เห็นชัดเจนมากข้ึนในเวลากลางคืน 

4.  สายที่ใช้ต้องเปน็สายไฟที่ทนน้ำทนแดดได้ดี (NYY)   

5.  ตอ้งตอ่สายเข้าให้แนน่หนาทุกครั้ง การตอ่สายไมแ่นน่อาจทำให้ฟวิส์ขาดงา่ย 

6.  การเดินสายไฟจากโคมไฟจราจร จอนาฬิกานับถอยหลัง ไปยังตูสั้ญญาณไฟจราจร ห้ามให้สาย

ไฟแชน่้ำเด็ดขาด หากในบ่อพักสายไฟมีน้ำขังจะทำให้อุปกรณไ์ฟฟา้ทุกชิ้นเสียอย่างรุนแรง 
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การกำหนดสีของสายให้เชื่อมตอ่ดังนี้ 

สีดำ = สายศูนย์ 

สีแดง = สายโคมไฟจราจรสีแดง 

สีเทา = สายโคมไฟจราจรสีเหลือง 

สีเขียวหรือน้ำเงิน = สายโคมไฟจราจรสีเขียว
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